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Traducdo do Manual de Utilizagao

Surgicrro

Obrigado por adquirir a unidade cirdrgica NSK Surgic Pro Series.

Recomendamos que antes da utilizacao leia atentamente as Instrugdes de Utilizagdo, 0 método de manuseamento ou a
comprovagdo de manutencdo para continuar a usar a unidade futuramente. Da mesma forma, guarde este Manual do Utilizador
num local onde possa ser consultado em qualquer altura.

@ Finalidade
0 Surgic Pro Series foi concebido para ser utilizado em cirurgia dentdria oral e em procedimentos cirlrgicos por pessoal
qualificado (Dentista, Cirurgido oral).
@ Indicacdo médica pretendida
corte e extragdo de dentes. Corte, remocéo, perfuragao, formagao, colocagao e fixagao de mandibulas de implantes
dentdrios.
@ Parte do corpo ou tipo de tecido aplicavel
Dentes e tecido dsseo na cavidade oral.
@ Populacéo pretendida de pacientes
|dade e peso ndo sdo especificados. (excluindo infantes)
0 paciente pretendido é determinado por pessoal qualificado.
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@ Classificagdo do equipamento

e Tipo de proteccéo contra descargas eléctricas:

— Equipamento de classe I.
e Grau de proteccdo contra descargas eléctricas:

— Pega aplicada de tipo BF
e Método de esterilizagdo ou de desinfec¢do recomendado pelo fabricante:

— Ver 11. Esterilizag&o.
e Grau de proteccdo contra a entrada de dgua conforme descrito na edicao actual da norma CEl 60529:

— Pedal de controlo: IPX8 (Protegido contra os efeitos da imersao continua em agua).
e Grau de seguranga da aplicagdo na presenca de mistura anestésica inflamavel com ar, oxigénio ou Oxido nitroso:

— Pedal de controlo: equipamento de categoria AP
¢ Modo de funcionamento:

— Operagédo intermitente.

@ Operacdo Principal
A saida elétrica da unidade de controle é conectada ao motor e € alterada para um movimento mecanico por uma peca de méo
conectada ao motor, a rotagdo € transmitida a peca de méo conectada ao motor, essa rotagdo é transmitida a uma velocidade
semelhante ou modificada & broca presa na extremidade da peca de mao.
A unidade de controle monitora a entrada das configuragdes e envia um comando para o controle do motor pela tomada de
ligacéo e envia as informagdes, como a velocidade atual de rotagdo mostrada no display da unidade de controle.
Informagdes (por exemplo, presenca / auséncia de rotagao, dirego de rotagéo, velocidade de rotagéo) sdo enviados para o motor.
Na unidade de controle as informagdes / som, o valor atual definido € exibido de acordo com o comando da unidade de controle,
e 0 som é emitido.
1



/I\ Precaucdes para a sua utilizagéo e funcionamento

B | eia atentamente estas adverténcias de seguranca antes de utilizar e trabalhar adequadamente com o produto.

M Estas indicacOes destinam-se a permitir uma utilizagdo segura do produto, a evitar que ocorra qualquer dano ou a
colocd-lo em perigo a si ou a outras pessoas. Estas indicages sdo classificadas segundo o grau de perigo ou dano e
gravidade. Todas as indicagdes sao referentes a seguranca; certifique-se de que as respeita.

Classificacao Grau de Perigo ou Dano e Gravidade

& ATENG io Explica uma instrugdo com a qual é necessario cuidado ja que ha possibilidade
de ocorréncia de ferimentos pessoais ou danos fisicos.

& CUIDADDO Explica uma instrugdo com a qual é necessario cuidado ja que ha a possibilidade
média de ocorréncia de ferimentos pessoais ou de danos fisicos.

IMPORTANTE | Explica uma instrugdo que deve ser observada por razoes de seguranca.

I 1. Adverténcias de seguranca antes da utilizagdo
Leia atentamente o Manual de Utilizacdo da peca manual antes de a utilizar.

(N ATENCAQ

e Para EVITAR UMA DESCARGA ELECTRICA, NAQ desligue o cabo CA com as maos himidas.

e Certifique-se de que evita a entrada de dgua na unidade de controlo ja que tal poderia provocar um curto-circuito e
uma descarga eléctrica.

e Utilize uma tomada eléctrica com ligacéo a terra. Pode sofrer uma descarga eléctrica se ndo a utilizar.

e ( sistema pode apresentar uma possibilidade de funcionamento incorrecto quando for utilizado na presenca
de uma onda de interferéncia electromagnética. Nao instale o sistema proximo de um dispositivo que emita
ondas magnéticas. Desligue o interruptor de poténcia da unidade de controlo do sistema quando for utilizado um
dispositivo de oscilagao ultra-sonica ou quando uma ponta de eléctrodo estiver proximo.

/N CUIDADO

e As pecas de mao NSK Surgical (Cirurgia Oral), em conformidade com a ISO 3964, estdo disponiveis para uso no
Surgic Pro.

e A preciséo do indicador da velocidade depende, de forma decisiva, do rendimento de alta preciséo da pe¢a manual/
contra-angulo montado no micromotor. Para garantir a exactidao do bindrio mostrado no ecra, utilize UNICAMENTE
0s contra-angulos NSK que constam na secgdo 12. Contra-angulos e Acessdrios opcionais. Se houver outra peca
manual acoplada, pode ocorrer que o bindrio resultante ndo corresponda ao indicado na peca manual.

e (O Surgic Pro Series requer precaucgdes especiais para EMC e necessita de ser instalado e colocado em
funcionamento de acordo com a informagéo EMC. (Consulte a secgéo 16. Informagéo EMC.)

e Um equipamento de comunicacdes RF mdveis e portdteis pode afectar o Surgic Pro Series. Nao utilize o
equipamento RF na proximidade do produto.

e A utilizagdo de acessorios, motores e cabos diferentes dos especificados, com a excepgao de motores e cabos
vendidos pelo fabricante do Surgic Pro Series, como pegas sobresselentes para componentes internos, pode
provocar um aumento das EMISSOES e uma diminuigdo da IMUNIDADE da unidade de controlo.

e (O Surgic Pro Series ndo deve ser utilizado proximo ou sobre outro equipamento e, se a utilizagao proximo ou
empilhado for necessaria, a Unidade de Controlo devera ser observada para comprovar o funcionamento normal na
configuracéo usada.

e Quando utilizar este sistema, pense sempre na seguranga do paciente.

e N3o tente desmontar a unidade de controlo, o pedal de controlo, 0 micromotor nem modificar 0 seu mecanismo.

e \erifique a vibragao, o ruido e 0 sobreaquecimento antes da utilizagdo. Se ocorrer alguma anormalidade, suspenda
a utilizagao imediatamente e contacte o seu distribuidor. Os produtos ndo podem ser reparados em campo.

e Utilize uma tomada com ligacdo a terra.




¢ Nao arremesse, golpeie ou submeta a unidade a um impacto excessivo. A altura recomendada para uso do motor é
de 1m.

¢ Nao dobre o tubo de irrigacdo enquanto a bomba de dgua estiver em funcionamento. Isto pode provocar a ruptura
do tubo.

e N3o utilize brocas dobradas, danificadas ou ndo originais. A broca pode dobrar-se ou quebrar-se.

e No ultrapasse a velocidade recomendada.

e Depois de cada utilizagéo certifique-se de que lubrifica e esteriliza a peca manual mal esteja limpa. A coagulagéo
sanguinea pode provocar oxidacdo. No entanto, ndo lubrifique o micromotor. O 6leo pode produzir um calor
eXCessivo e provocar danos.

¢ A unidade de controlo pode ser limpa com um pano hamido. Desligue a corrente eléctrica antes da limpeza. A
unidade de controlo e o pedal de controlo ndo podem ser esterilizados.

¢ Quando o produto for utilizado com muita frequéncia, considere a manutencdo de um pequeno stock de pecas
sobresselentes.

e Ndo desligue o cabo de motor do motor.

¢ Nao limpe, esfregue ou mergulhe o aparelho em dgua muito dcida nem em solugdes esterilizantes.

e Quanto ao tempo de funcionamento do motor e da pega manual, siga a tabela que Modo de funcionamento

aparece mais abaixo. Uma utilizagdo continua durante um periodo prolongado com um

o . . Operagdo intermitente
binario elevado pode produzir o sobreaquecimento da pega manual, 0 que, por sua vez,

pode provocar um acidente. ON OFF

e s acessorios utilizados no paciente e/ou pelo especialista sdo a peca manual. 3min 10 min

e N3o fixe 0s olhos na luz LED.

e Se ocorrer alguma anormalidade no LED (escuro, sem iluminagéo ou intermiténcia),
suspenda imediatamente a utilizacdo e entre em contacto com o seu distribuidor.

® Se 0 micromotor for utilizado com a luz ligada ON de forma continua durante mais de 3 minutos, o motor aquecera. (A
temperatura de superficie maxima pode atingir os 45 °C nesta situagdo). Se isto ocorrer, suspenda a utilizacdo do
micromotor até que a peca com luz arrefeca ou utilize o micromotor sem acender a luz.

® SO é possivel conseguir uma ligagao a terra segura quando o equipamento

estiver ligado a uma tomada marcada como "Hospital Only" ou "Hospital Aficha do alimenta;Ao ahal & ulizada
Grade". -
e Quando instalar o sistema, providencie um espago de aproximadamente 10 cm (] (ﬁj]mmﬂ:ﬂ

em seu redor para aceder facilmente & tomada e ao cabo elétrico. (E possivel
desligar a unidade de controlo da fonte de alimentacdo retirando o cabo de
alimentagéo CA.)

e Unidade de controlo ndo pode ser utilizada em conjunto com outro equipamento
que pode se mover.

Ficha tipo NEMA 5-15P (Hospital Grade Type)

IMPORTANTE

e Desligue o interruptor de poténcia depois de cada utilizacao.

e Para obter indicacdes de assisténcia e pegas sobresselentes, entre em contacto com o seu distribuidor.

* E recomendada a utilizago do kit de tubo de irrigacdo descartavel original da NSK, previamente esterilizado.

¢ (O tempo total de gravacdo é de cerca de 100 minutos.

¢ Ndo introduza uma memoria USB durante a operacao.

e N3o retire a memdria USB enquanto a luz estiver acesa ou intermitente.

e NZo utilize os dados armazenados na memoria USB com fins de diagndstico.

e N&o utilize uma memaria USB diferente de USB 2.0.

* N#o ¢ garantido que este dispositivo funcione com todas as memérias USB. E possivel ndo funcione com uma USB
com fungdes de seguranca ou que precise de uma grande quantidade de electricidade.

Temperatura Humidade Pressédo atmosférica
Utilizagéo Entre 0-40 °C (32-104 °F) Entre 10-85% RH Entre 700-1060 hPa
Armazenamento (Transporte)| Entre -10-50 °C (14-122 °F) Entre 10-85% RH Entre 500-1060 hPa

Sem condensacéo de humidade na unidade de controlo.
A utilizagéo fora destes limites pode provocar um funcionamento incorrecto.



I 2. Contetido da embalagem

LU

*A figura mostra o motor 6ptico, a pega manual 6ptica

Itﬁgw Descrigao Quantidade It’\(‘a.rg] Descrigao Quantidade
@ Cabo eléctrico CA (2 m) 1 @ Suporte para a pega manual 1
@ Controlador de pedal com cabo (2 m) 1 @ Bocal de irrigagao interna 1
® | Unidade de controlo 1 @ | Suporte do bocal 1
@ | Tubo de irrigacéo 5 @ | cabo de limpeza 1
@ Poste de suporte da solugao refrigerante 1 @ Broca de calibragéo 1
@ Peca manual 6ptica/ pega manual ndo optica® 1 Canula de lubrificagdo do tipo E 1
@ | Motor Gptico/ motor ndo dptico (Com cabo de motor)* 1 @ Ficha de proteccao 1
Conector Y 1 @ | Junta torica (Ficha de Proteccio) 2
© |Fusivel sobresselente 2 Junta torica (Motor) 2
@ Suporte do tubo 7

*A pega manual e a pegca manual dependente serdo ligadas de forma apropriada.
*Uma das pecas manuais/ motor deve ser embalada.
*USB ndo incluida.



| 3. Unidade de controlo e controlador de pedal

Tampa da
Suporte do poste de solugao refrigerante abertura de insercéo

Carga de calibragao

(2) Botéo de flixo

\ Botdo de velocidade
refrigerante

Botdo de hinario Interruptor .

Botéo de programa € Poténcia Tomada para ligar o
g Yranamissad | | o cabo do micromotor IR Suporte de :;t;jeTleCtrlco )

(6) Botéo de memdria ! Tomada para ligar o cabo

(6) Botao de CAL do pedal de controlo

(4) Botdo de relagao

3-1 Botdes na unidade de controlo

(1) Tecla de luz
Seleccione o nivel de luz. (OFF -> LOW -> HIGH). Repita a preméncia da tecla para passar pelos niveis de luz. (Por
defeito: HIGH).

(2) Botao de fluxo refrigerante:
Utilize-o para seleccionar os 6 niveis de caudal de solugdo refrigerante de 0 a 5. Volte a carregar no botdo para alternar
entre os diferentes niveis de fluxo refrigerante.

(3) Botdo FWD-REV:
Utilize-o para seleccionar o sentido de rotagdo. Carregue neste botdo uma vez para mudar o sentido de rotagdo. (Quando
estiver em modo de retrocesso, a Unidade de controlo alerta de forma sonora com um som agudo).

(4) Botéo da relagéo de transmisséo:
Utilize-o para configurar a relacdo de transmissdo da pega manual ligada antes da sua utilizacdo. Torne a carregar neste
botéo até que o ecrd LCD indique a relagéo de transmissao correcta da peca manual.

(5) Botéo de memdria:
Utilize-o para memorizar os parametros de programa configurados pelo utilizador. Prima e mantenha premido este botdo
durante aproximadamente 1 segundo para memorizar 0s parametros. Quando soar um som agudo, 0s parametros do
novo programa terdo sido memorizados.

(6) Botdo de CAL:
Serve para activar o ciclo da calibragéo da pega manual antes da utilizagao.

(7) Botao de velocidade:
Utilize-o para configurar a velocidade do micromotor. Prima o botéo (+) para aumentar e (-) para diminuir a velocidade.
(Quando forem atingidos os limites superior € inferior, soard um som agudo de alarme.)

(8) Botao de bindrio:
Utilize-o para configurar o intervalo do bindrio. Prima o botdo (+) para aumentar € (-) para diminuir o intervalo do bindrio.
(Quando forem alcangados os limites superior e inferior do intervalo do bindrio, soara um som agudo de alarme.) A
configuracdo do intervalo do bindrio sera seleccionada em funcéo da relacdo de transmissao do acessorio da peca
manual.

(9) Botéo de programa:
Utilize-o para alternar entre 0s programas disponiveis. Prima o botdo (+) para aumentar e (-) para diminuir o nimero de
programa. Encontrard todos os nimeros de programa, de forma sequencial, carregando nos botoes.

(10) USB REC (Unicamente Surgic Pro+)

Prima esta tecla para registar a operagao positiva do Surgic Series na memaria USB. Uma preméncia breve guardara
0s dados memorizados na memdria USB. Uma preméncia longa (aproximadamente 2 segundos) apagara os dados
guardados na memdria da Unidade de controlo.



3-2 Ecra LCD da consola da Unidade de controlo

(E) Memdria USB  (B) Velocidade  (G) Binario

Surgicfro’

(A) Indicador do relégio : speeD
(C) SISTEMA DE IMPLANTE —— - tetant min™

(D) Tempo de Memdria TEEIEIM 5= roraue

(F) Diagrama éjg %rarﬁ(s) ﬁ____---.. Neem — TORQUE +

(H) Nivel luz

== SPEED ==

== PROGRAM ==

LIGHT

USB REC

(1) Nivel de fluxo refrigerante (K) Relagao de
transmissao

(J) Avancar / retroceder (L) Numero de programa

(A) Indicador do reldgio (Unicamente Surgic Pro+)
Visor do reldgio. E mostrado o tempo utilizando baterias instaladas na Unidade de controlo.

(B) Velocidade
Apresenta a velocidade seleccionada ao carregar no pedal de controlo da velocidade de rotagdo do motor mostrada
no ecrd LCD. (Assumindo que tenha sido seleccionada a relacdo de transmissdo correcta.) Sem carregar no pedal
de controlo, € mostrada a configuracao pré-estabelecida de rotagdo maxima no ecra LCD. A velocidade de rotagéo
é mostrada durante a rotag&o. Quando a rotagao pdra, €é visualizado o conjunto da velocidade de rotagdo méaxima. A
velocidade do pedal de controlo varia dependendo da pressao do pé.

(C) SISTEMA DE IMPLANTE
E mostrado o niimero do sistema de implante utilizado: 1 a 8.

(D) Tempo de memaria (Unicamente Surgic Pro+)
E mostrado o tempo restante de memdria (Remain Time).

(E) Memaria USB (Unicamente Surgic Pro+)
Quando introduzida, a memoria USB é visualizada no ecra LCD.

(F) Diagrama de barras de bindrio
Mostra o intervalo real do bindrio de funcionamento. Quando todas as barras estiverem iluminadas, o bindrio de
funcionamento estd no maximo. Quando metade das barras estiverem iluminadas, entdo o bindrio de funcionamento
¢ aproximadamente 50% em relag@o ao bindrio configurado previamente.

(G) Bindrio
Mostra o bindrio seleccionado. Ao utilizar a relagdo de transmissdo 1:1 ou um aumento de velocidade da peca
manual, ndo sera mostrada a tor¢do. Ao usar a peca de mao com reducéo de 20: 1, o valor do torque pode ser
definido na faixa de 5 a 80 Ncm.

(H) Nivel luz (Unicamente Gptica)
Mostra o nivel luz seleccionado; os niveis sao ALTO, BAIXO E DESLIGADO.

(1) Nivel de fluxo de refrigerante
Mostra o nivel de fluxo de soluco refrigerante seleccionado. O nivel de fluxo seleccionado é apresentado por 5
indicadores luminosos de nivel. Se ndo houver iluminacdo, o fluxo de solug@o refrigerante esté desligado.

(J) Indicador de avancar/ retroceder
Mostra o sentido seleccionado do micromotor. Ao rodar, apresenta o simbolo de circunferéncia quebrada.

(K) Relagéo de transmissao
Mostra a relagéo de transmisséo seleccionada da peca manual.

(L) Numero de programa
Mostra o nimero de programa seleccionado.



IMPORTANTE © Imediatamente depois de a fonte de alimentagéo ser ligada, o relégio pode apresentar "88:88.00:00",
ou o ecra LCD da tecla USB REC pode piscar, mas estas ocorréncias nao sao falhas de
funcionamento.

e Quando a fonte de alimentagao for ligada, o dispositivo voltard a sua configurag@o predeterminada.
Para guardar uma configuragdo, consulte 6-1 Programagéo de operagéo de micromotor. (Por defeito:
Sistema implante 1, Luz HIGH, Fluxo refrigerante 3, Rotagao F, Relacdo de transmissao 20:1, Nimero
de programa 1, Binério 20.Ncm, Velocidade 800 min™)

e Depois de embalado para envio, etc., o reldgio piscara em "00:00" se néo tiver sido configuragéo. Ver 5-1
Reldgio e configuracéo de data.

e Quando o ecra do reldgio piscar em "- -: - - ", isto significa que as pilhas do relogio se esgotaram.
Entre em contacto com o distribuidor do dispositivo.

3-3 Pedal de controlo

Cabo e conector do pedal de controlo

(b) Botao PRG (Programa)

(a) Botéo Fluxo de solugao refrigerante (d) Botao de avancar / retroceder

(c) Pedal de controlo de velocidade

(a) Bot&o Fluxo de solugéo refrigerante
Utilize-o para seleccionar os 6 niveis de fluxo de solucéo refrigerante de 0 a 5. Cada nivel pode ser aumentado
carregando uma vez neste botdo. Se carregar no botéo no nivel 5, este volta ao nivel 0.
(b) Botao (Programa) PRG
Utilize-o0 para seleccionar o numero de programa desejado. Os nimeros de programa aumentardo sempre de cada
vez que premir e soltar o botdo. Para descer, prima 0 botdo e mantenha-o premido durante 1 segundo e liberte-o.
(c) Pedal de controlo de velocidade
Utilizado para accionar e parar o micromotor e para controlar a velocidade durante o funcionamento. A velocidade de
funcionamento do micromotor é directamente proporcional a posicdo do pedal de controlo até & velocidade maxima
predefinida.
(d) Botdo Avancar / Retroceder
Utilizado para mudar o sentido de rotagdo do micromotor: prima uma vez para mudar o sentido de rotacao.

| 4. Instalago

& e |nstale 0 cabo/ficha unicamente se a corrente estiver desligada.

CUIDADO



4-1 Ligacao do cabo de motor

Alinhe a marca [+] do cabo do micromotor com a marca []
na unidade de controlo, introduza a base da ficha do cabo
do micromotor na tomada até que a junta de fecho faga um
“clique” na sua posicéo.

Para desligar a ficha, puxe pela junta de fecho e puxe
novamente para desligar o cabo.

Simbolo [e]

Junta de fecho

Fig.1

4-2 Ligacao da peca manual

& e Quando utilizar o micromotor Surgic Pro com luz (SGL70M), UTILIZE UNICAMENTE contra-angulos
CUIDADQ  com luz. Os contra-angulos sem Iuz ndo podem ser ligados com precisdo ao micromotor e isto pode
provocar um funcionamento incorrecto do micromotor sob carga.

1) Empurre a peca manual no motor tendo o cuidado de a manter
alinhada.

2) Rode a peca manual até ficar bloqueada na sua posicéo - U:I[{I::E

fazendo um clique.

Fig.2

4-3 Ligacao do pedal de controlo

Coloque o parafuso da ficha do pedal para baixo. A
sequir, introduza a ficha no conector do cabo do pedal,
situado na unidade de controlo. Fixe a ficha apertando a
contra-porca. Consulte a Figura 3.

Cabo eléctrico CA Ficha do pedal Fig.3

4-4 Ligacao do cabo eléctrico CA

Alinhe correctamente e introduza o cabo eléctrico CA na ligacao respectiva, situada na parte traseira da unidade
de controlo. (Fig. 3)




4-5 Instalacao do tubo de irrigacao

Certifique-se de que a alavanca de cobertura da
bomba estd na posicdo OPEN, com o tubo de irrigacéo
“Agulha” para a parte posterior da unidade de controlo.
Posicione os encaixes do conjunto de tubo na calha de
forma segura. (Fig. 4)

<Posi¢éo OPEN (aberto)>

Alavanca da cobertura da bomba

& e Certifique-se de que o tubo esta
CUIDADQ colocado nos rolos, de forma segura,
ao fechar a tampa da bomba. Se
0 tubo néo estiver correctamente
posicionado nos rolos e a tampa for
fechada, o tubo pode ficar cortado ou
rasgado. (Fig.5)
e Ndo monte o tubo de irrigacao a nao
Ser que o paciente esteja preparado
para isso.
e |sto deverd ser feito depois de ter
sido desligada a fonte de alimentagao
do tubo de irrigagao.

Depois de posicionar correctamente 0s tubos, feche a tampa da
bomba rodando a alavanca da tampa da bomba até a posicao

de “Fechado” (180 graus no sentido contrdrio aos ponteiros do rﬁ
L

relogio). (Fig. 6)

Para retirar, abra ("OPEN") a alavanca da cobertura da bomba e ‘/

depois retire o tubo.

4-6 Montagem do suporte da solucao de
refrigerante

Monte o suporte da solucdo refrigerante no orificio da
unidade de controlo. O suporte s6 serd regulado numa
posicao. Posicione a garrafa da forma mostrada na
Fig. 7.

A capacidade méaxima de carga do Suporte para
solucao refrigerante € inferior a 750g.

Tampa da bomba

Calha do tubo

Fixo

Sentido do fluxo de dgua
Encaixe

Fig.4

Fig.6




4-7 Insercao do tubo de irrigacao

1) Feche a valvula de passagem do tubo, entre a agulha do tubo de irrigacdo e a bomba de irrigacdo da forma
mostrada na Fig. 8.

2) Introduza a agulha do tubo de irrigagéo na tampa da garrafa/saco. (Fig. 9)

3) Abra a tampa do tubo para introduzir ar na garrafa/saco. (Fig. 10)

4) Abra a valvula de passagem do tubo.

Valvula de passagem

Tampa da Tampa do tubo D
garrafa

Agulha do tubo =
de irrigacao (C (

Fig.8 Fig.9 Fig.10

& e Ndo utilize a bomba de irrigagdo se o tubo estiver dobrado ou se a vélvula estiver na posicao de
CUIDADQ fechado. Isto poderia provocar a ruptura do tubo ou a saida da garrafa/saco.

4-8 Comprove a compatibilidade do bocal de irrigacao interna

Os bocais de irrigacdo interna incluidos neste produto ndo se ajustam necessariamente a todas as brocas do
mercado. Antes da utilizacdo, respeite as seguintes instrugoes para verificar se o bocal encaixa bem. Caso
contrario, 0 bocal de irrigagéo interno encaixado nas brocas pode provocar uma fuga de solugdo salina, o que
acarretaria problemas de oxidacdo ou uma paragem repentina do equipamento durante a utilizagéo.

Tubo de irrigagdo

Instrucoes: Broca
1) Ligue uma garrafa de solucdo salina a unidade de controlo. :
2) Ligue o bocal de irrigacdo interna na ponta do tubo de irrigag&o. Fig 11
3) Introduza o bocal de irrigacéo interna na broca a partir da parte posterior. (Fig. 11)
)

4) Purgue o mais possivel durante 5 segundos.

Pontos a comprovar;

e Limpeza da solugdo salina proveniente da broca: se a solugéo for colorida, pode haver 6xido no interior da broca.
Se for este 0 caso, substitua a broca.

e Fluxo de dgua: se o fluxo for baixo e/ou o fluxo da broca for assimétrico, substitua a broca.

¢ NZo hd fuga de dgua entre o bocal de irrigacéo interno e a broca.

e Antes da sua utilizagdo, certifique-se de que ndo ha nenhuma fuga de dgua no ponto de entrada do bocal de

irrigacdo. A causa pode ser um vedante rasgado ou a auséncia de vedante na broca. Substitua a broca mesmo

que seja nova, pois se a solugdo salina entrar na peca manual pode provocar um funcionamento incorrecto.

& ¢ No caso de ser detectado um funcionamento incorrecto como uma fuga de solugéo salina da parte
CUIDADQ  posterior da peca manual durante a utilizagdo, suspenda o funcionamento e solucione o problema.
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4-9 Ligacao do bocal de irrigacao

0 X-SG20L/SG20 conta com 3 métodos de irrigacao disponiveis em funcéo da ferramenta e da aplicacdo: externa,
interna ou ambas. Para uma instalagéo detalhada, consulte o manual de utilizador da peca manual anexado.

Cabo de motor

4-10 Ligac@o do suporte do tubo /
Suporte do

Utilize 0 cabo de motor como fixagdo para o “tubo de irrigagéo”.
E mais facil introduzir, em primeiro lugar, o cabo de motor e, a
seguir, o tubo de irrigacdo. (Fig. 12)

4-11 Memdria USB (ndo incluida) Tubo de irigacéo
(Unicamente Surgic Pro+) Fig.12

@/tubo

1) Abra a tampa da abertura de inser¢&o no lado da unidade de
controlo.

2) Insira completamente a memoria USB. O sinal USB aparecera
no ecra LCD quando a memdria for reconhecida pelo dispositivo.

(Fig. 13)
¢ N3o aplique impactos fortes na memoria USB quando 2Ty

&
. , Q Tampa de abertura de
CUIDADQ  estiver ligada. insercao
¢ Quando a memoria USB n@o estiver ligada, feche a )
tampa da abertura de insergéo. Fig-13

I 5. Configuragéo
5-1 Hora e Data

Ao configurar a data e a hora, serdo gravados os dados sobre o tratamento por dia. (Ver 6-5 Memdria USB para
aprender a guardar dados numa memoria USB.)

IMPORTANTE e Configure o reldgio antes de usar este sistema.
e Se 0 reldgio ndo aparecer ou for mostrado como "- - - -", isto significa que as pilhas podem estar
esgotadas. Contacte o seu distribuidor de dispositivo.
e ( relogio funciona com um sistema de visualizago de 24 horas.
() ano pode ser seleccionado de 2010 a 2099.

1) Prima a tecla USB REC e SPEED (-) durante cerca de 2 segundos.
2) 0 ecra de configuragdo aparecera no ecrd LCD. As configuragGes podem ser realizadas por ano, més, dia, hora e

minuto, por esta ordem. Introduza os dados e prima o botdo USB REC para avangar para o ponto seguinte. (O ponto
que tiver seleccionado piscard.)

3) Modifique os nimeros pressionando a tecla SPEED (+ -). Uma preméncia longa aumentara nimeros em incrementos
de 5.

4) Quando todos os pontos tiverem sido definidos, carregue na tecla USB REC durante 2 segundos para guardar a
configuragéo.

& e Se a electricidade falhar enquanto sdo realizadas as configurages, as alteragdes nao serao
CUIDADQ guardadas. Volte ao inicio.
e Se 0s dados ja estiverem guardados na memdria interna, nao serd possivel configurar a data.
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5-2 Configuracao da iluminacao (unicamente X-SG20L)

Torne a carregar na tecla LIGHT para passar pelos niveis de luz. Prima a tecla LIGHT para alterar a intensidade
de iluminagdo. (OFF — LOW — HIGH) (Por defeito, é HIGH.) Para guardar as alteragdes, carregue na tecla de
memoria durante pelo menos 2 segundos.

IMPORTANTE e Repita os procedimentos anteriores para restabelecer o funcionamento.
e ( estado da luz permanecera configurado mesmo se a alimentacao estiver em ON e OFF.
e Esta funcdo so pode ser aplicada para um motor Gptico e peca manual.

5-3 Volume de som

E possivel alterar o volume dos sons de operacdo e de alerta para as teclas.

1) Ligue a alimentagdo mantendo premida a tecla CAL.
2) Ao ligar o equipamento, o volume alterna entre Alto e Baixo. (O volume predeterminado é Baixo.)
* 0 volume de som ndo aparece no ecrd LCD. As alteragdes de som real.

IMPORTANTE © As configuracdes serdo guardadas mesmo se a alimentacéo estiver desligada.

5-4 Configuracao de fabrica

Quando o dispositivo for ligado, este voltard a configurago de fabrica. As configuracdes preferenciais e programas,
etc. serdo apagadas, portanto certifique-se de que realiza copias.

1) Ligue a unidade enquanto pressiona a tecla PROGRAM (+ -).

2) Aparecera Set no ecra LCD (também sera emitido um som agudo curto). Ao carregar na tecla CAL, o dispositivo
voltard a configuracao de fabrica.

3) Aparecera Fim no ecra LCD (também serd emitido um som agudo longo). A inicializagdo finaliza quando o ecra
volta a sua imagem habitual.

& e Mesmo quando o dispositivo volta & configuracdo de fdbrica, os dados de data e hora ndo serdo

CUIDADQ inicializados.

I 6. Operacio

6-1 Programacéo do funcionamento do micromotor

A unidade de controlo pode memorizar 8 programas. Cada programa inclui as seguintes fungdes que podem ser
realizadas automaticamente quando for seleccionado o respectivo nlimero de programa.
Relagdo de transmisséo da pega manual

Velocidade i i

: i Sinal de simbolo do

Sentido de rotagéo interruptor de poténcia O |
Limite superior de bindrio Fungio OFF ON

Fluxo de solugéo refrigerante
Nivel luz

1) Ligue a alimentacdo carregando no interruptor de poténcia [|]. Ao ligar o Sistema de implante nimero 1 sera
mostrado por defeito 0 nimero de programa 1.
2) Seleccione um numero de programa usando o passo (a) ou 0 passo (b):
(a) Prima a tecla PROGRAM (+ -) no painel de controlo até aparecer o nimero de programa desejado.
(b) Prima o botdo PRG (Programa) no pedal de controlo até aparecer o nimero de programa desejado.
3) Seleccdo do sentido de rotagdo da peca manual. Faca a seleccdo utilizando 0 passo (a) ou 0 passo (b):
(@) Prima a tecla FWD/REV no painel de controlo até aparecer o sentido desejado.
(b) Prima o botéo de avancar / retroceder no pedal de controlo até aparecer o sentido desejado.
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IMPORTANTE © Ouvira um sinal sonoro quando aparece R no display.
¢ (s sinais sonoros que se ouvem durante as rotagoes e quando o aparelho para nao sao 0S mesmos.
Sons diferentes ndo indicam um mau funcionamento.

4) Seleccdo da Relagdo de Transmissdo das pegas manuais de contra-angulo relevantes para o programa: prima a tecla
GEAR para seleccionar a relagéo de transmisséo da pega manual. (A relagdo manual serd mostrada no ecra LCD.)

5) Configure a velocidade de funcionamento maxima necessaria carregando na tecla SPEED. De cada vez que
carregar neste botéo, o ecra mudara para o nivel de velocidade seguinte. Carregando nesta tecla durante mais de 1
segundo, a velocidade muda com maior rapidez até que o ecré de velocidade atinge o seu limite superior ou inferior.
- Quando a configuragao de velocidade atingir o nivel superior ou inferior, ouvir-se-d um som agudo e a

configuragdo de velocidade néo poderéd voltar a ser alterada.

6) Configure o limite superior de binario carregando na tecla BINARIO no painel de controlo. De cada vez que carregar
nesta tecla, o ecra mudara para o nivel de binario seguinte. Carregando neste botdo durante mais de 1 segundo, o
bindrio aumenta com maior rapidez para o nivel seguinte até que o ecra de Bindrio atinja o limite superior ou inferior.

- Quando a configuragao de bindrio atingir o nivel superior ou inferior, ouvir-se-d um som agudo e a
configuracéo néo poderad voltar a ser alterada.

7) O nivel de fluxo de solugdo refrigerante inclui 6 niveis (0-5) (0= sem fluxo refrigerante). Seleccione um volume
de fluxo de solugdo refrigerante usando o passo (a) ou 0 passo (b):

(a) Prima a tecla COOLANT no painel de controlo até aparecer o nivel de fluxo desejado.
(b) Prima o botéo Fluxo de Solugao Refrigerante no pedal de controlo até aparecer o nivel de fluxo desejado.

8) Depois de completar os passos 2) — 7), prima e mantenha premida a tecla MEMORY até ouvir um som agudo.
0 som confirma que a programagao foi completada. Se ouvir um som agudo curto quando carregar na tecla
MEMORY pela primeira vez, ignore este som e ndo prima a tecla MEMORY até ouvir um som agudo longo.

* Repita 0s passos anteriores 2) - 8) para programar qualquer dos 8 programas disponiveis.

6-1-1 Funcéo de avanco de programa
Ao alterar programas utilizando o pedal de controlo, podem ser escolhidos previamente nimeros de programas
que ndo estejam seleccionados.

1) Escolha os nimeros de programa que deseja avangar na unidade de controlo.

2) Utilize a tecla SPEED (-) para mostrar a velocidade de rotagdo minima.

3) Solte a tecla SPEED (-) e seguidamente carregue de novo. Aparece "---" no ecra LCD.

4) Carregue na tecla de memoria até ser emitido um som agudo (cerca de 2 segundos) para memorizar.

IMPORTANTE © E possivel escolher programas ignorados utilizando a unidade de controlo.

6-2 SISTEMA DE IMPLANTE

0 Surgic Pro Series pode memorizar 8 sistemas de implante diferentes. Da mesma forma, vocé pode programar
8 passos no nimero de SISTEMA que estd a utilizar. Quando configurar o programa, respeite 0s valores
recomendados pelo fabricante de implantes.

Na programac@o de cada sistema de implantes, é possivel avangar para o nivel seguinte carregando no botao
PROGRAM (+) € (-) a0 mesmo tempo.
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6-3 Funcao de calibracao

Aresisténcia a rotagdo da peca manual depende do modelo da peca, da condicio e do desgaste interno das suas
engrenagens. Esta unidade de controlo integra uma funcéo automatica para reconhecer o nivel de resisténcia da
peca manual e do micromotor ligados.

IMPORTANTE ° Este equipamento foi concebido para conseguir a melhor precisdo de calibragdo numa reducao de
20:1. Para a calibragdo UTILIZE EXCLUSIVAMENTE os contra-angulos de reducao 20:1 que constam
em "12. Contra-angulos e Acessorios opcionais".

e NZo se deve calibrar uma peca manual com microsserra.
e A calibracao deve ser levada a cabo unicamente com uma peca manual NSK.

6-3-1 Preparacao da calibragao

1) Juntar a relagdo de transmisséo (taxa de reducéo) 20:1 da
peca manual ao motor.

2) Una a broca de calibragéo a peca manual.

3) Prima a tecla CAL durante cerca de 2 segundos. Ouvir-se-a
um som agudo e 0 ecrd mudard para 0 modo de calibrag@o. Broca de Calibraao

Fig.14
6-3-2 Realizacdo da calibracao

& e Nao aplique carga durante a calibragdo sem carga. Se for aplicada carga aparecera "FAIL" no ecra
CUIDADO LCD e a calibragdo serd interrompida.

1) Calibragdo sem carga ... ecra de bindrio "L" i~
Mantenha o motor na méo e certifique-se de que L aparece no -
ecrd de calibracdo. Pressione a tecla CAL sem aplicar carga. _____-..ll )
A broca de calibragdo comecard a rodar. A calibracdo ficara
completa quando se ouvir um som agudo e "donE" aparecer no c
ecra. ..

2) Calibracdo de carga ... ecra de bindrio “H”

Certifique-se de que "H" aparece no ecra de bindrio, una a broca cal

de calibragdo no transmissor de bindrio. Pressione a tecla CAL (a Lt =
calibracdo € levada a cabo enquanto é aplicada carga de bindrio,
razao por que deve agarrar com firmeza a peca manual.) A broca 2o v

de calibragdo comecard a rodar. A calibracdo fica completa SO
quando for emitido um som agudo e "donE" aparecer noecra. = - - - - - - - - ___________

3) Calibracéo de velocidade
Prima a tecla CAL depois de retirar do transmissor de bindrio e desmontar a broca de calibragdo. Comecard a
rodar a uma velocidade lenta. Depois de rodar lentamente durante 8 segundos, rodara a alta velocidade durante 8
segundos. Ouvir-se-a um som agudo quando a calibrago tiver sido completada. O modo de calibracéo finalizara
automaticamente.

& e Durante o processo, a velocidade de rotagcdo aumenta automaticamente e por fim roda a uma
CUIDADQ velocidade elevada. E preciso ter muito cuidado para evitar qualquer perigo.
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Exemplo de falha de calibracao

e A abrasdo extrema da engrenagem e uma perda mecanica podem exceder os limites de controlo. Nao podem
ser obtidos dados correctos durante o ciclo de calibragéo, pelo que a calibragéo falharé. Neste caso, solicite uma
reparagéo.

e Se irregularidades como a abraséo extrema da transmissao e a perda mecanica excederem o limite de controlo,
0s dados correctos ndo poderdo ser obtidos durante a calibracdo. Neste caso, solicite uma reparacao.

e A calibracéo falhard, caso a broca de calibracao esteja em contacto com algo durante uma calibracdo sem carga
ou se for aplicada uma carga incorrecta durante a calibragéo de carga.

6-4 Funcionamento normal

1) Seleccione 0 nlimero de programa desejado.
Unidade de controlo: Prima PROGRAMA (+ -).
Pedal de controlo: Pise o pedal de controlo PRG (Programa). Carregando no botdo PRG (Programa) durante mais
um segundo descera para o0 nimero de programa seguinte.

2) Pise 0 pedal de controlo de velocidade no centro e 0 micromotor comegard a funcionar. A bomba de refrigerante
também funcionard, se estiver programada. A velocidade aumenta a medida que se carrega no pedal. Quando
carregar totalmente no pedal de controlo, a velocidade atinge o valor maximo predefinido.

3) Inverséo do sentido de rotag&o do micromotor: Para inverter o sentido do micromotor (e broca) prima
simplesmente 0 botdo de avancar / retroceder do pedal de controlo. Ouvir-se-a um som agudo de adverténcia
quando o sentido de rotacéo estiver no modo inverso.

& e Se 0 micromotor for usado com a luz acesa ON de forma continua durante mais de 3 minutos, 0
CUIDADO  motor ird aquecer. (A temperatura de superficie méxima pode alcancar 45 °C nesta situacdo.) Se isto
ocorrer, deixe de utilizar o micromotor até a peca com luz arrefecer ou utilize o micromotor sem ligar a

luz.

e Activacdo do limitador de bindrio: Durante a utilizacdo, quando a carga de perfuragdo atingir o limite
superior de bindrio predefinido, o limitador de binario integrado é activado automaticamente para
evitar uma sobretorcdo. Quando o limitador de bindrio for activado, o motor péara depois de apitar
durante 1 segundo. Para reactivar o micromotor, liberte o pedal de controlo de velocidade e volte a

carregar.

4) Solte o pedal de controlo e o micromotor parara automaticamente.

6-5 Memoria USB (Unicamente Surgic Pro+)

IMPORTANTE © Quando o reldgio néo estiver configurado, a hora e a data ndo serd registada nos dados. Recomenda-
se que o relogio esteja configurado antes da utilizagdo do dispositivo.

0 reldgio interno é utilizado juntamente com as diferentes operacoes deste dispositivo (data utilizada, hora de
inicio, tempo, relagdo de transmissdo, volume de irrigacéo, velocidade de rotagdo, FWD/REV, bindrio, nimero de
programa), o que permite armazenar dados por ordem cronoldgica na memdria USB em ficheiros CSV ou BMP. Os
dados guardados podem ser visualizados num computador pessoal.
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As pastas sdo criadas por data

T :CS}IM,ﬂHFﬂrroBEMPWP—_A ,,,,, 2

IMPORTANTE e Um ficheiro BMP s6 pode ser criado quando a relagao de transmissao for 20:1 e o nimero de

*Ficheiro BMP

rotagdes 50 min” ou menos.

Velocidade  Relacao de transmissao  Programa

Data Tempo Torque | Refrigerante

TOrQUE |  avoct-asts 202606 [speestmm [1oRavemon| cear | cootmr | procr |

A e

e
50

FORVRD.

e REVERSE
20 | 35 | 20:1 | o | 3 | SETTING TOROUE

Defina o indice d

sforco de torgéo

AN
CUIDADO

e O tempo total de gravacéo é de cerca de 100 minutos.

e Nao introduza uma memdria USB durante a operacéo. Introduza unicamente com a finalidade de
armazenar dados depois de as operagoes terem sido realizadas.

¢ NZo utilize os dados armazenados na memoria USB para diagnéstico.

¢ Ndo use uma memdria USB que ndo seja USB 2.0. (A NSK verificou 0 tamanho da memoria USB até
32 GB.)

¢ Nao retire a memoria USB enquanto o LED estiver aceso ou intermitente. (A intermiténcia indica que a
memoria USB estd a comunicar com o sistema.)

* Ndo estd garantido que este dispositivo funcione com todas as memorias USB. E possivel que ndo
funcione com memorias USB com fungdes de seguranga ou que utilizam uma grande quantidade de
electricidade.

 NZo ligue ou desligue o dispositivo com a memdria USB introduzida.

e Tenha o cuidado de introduzir a memdria USB na direccéo correcta.

¢ Quando um dispositivo USB nao estiver ligado, feche a tampa da ficha.

e 0s LED e os seus significados sdo 0s seguintes:
luz ON = a memoria interna estd a copiar dados, a piscar = a memdria USB estd a guardar dados.

e Se a alimentagdo estiver desligada, a memoria interna seré apagada. Desligue a corrente depois de
guardar os dados na memoria USB.
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6-5-1 Memdria interna
Depois de ligar a alimentac@o e o motor comecar a rodar, a memorizag&o serd iniciada automaticamente.
(Uma memoria USB néo precisa de estar ligada.)

6-5-2 Transmissao de dados guardados

1) Introduza a memdria USB. (Quando o sistema a reconhecer, aparecera o icone de memoria USB no ecra
LCD.)

2) Prima o botdo REC da memdria USB para copiar 0s dados guardados na memoria USB. (Durante o
processo de copia de dados, a luz do botdo REC permanecera acesa.)

IMPORTANTE e Distingéo do sentido de rotagdo e do bindrio seleccionado utilizando tipos de linha.
e Enguanto estiver em funcionamento (memorizacao), REC permanecera aceso no ecra LCD da
memdria USB. Decorridos aproximadamente 10 segundos de ter deixado de funcionar, a luz do ecra
LCD apagar-se-a e 0 processo de memorizagao parard temporariamente (0 contador também parara
temporariamente).

6-5-3 Reinicio
Carregue na tecla USB REC durante pelo menos 2 segundos. O tempo de gravacdo restante seréd reposto
depois de terminar o som agudo. (Tempo inicializado: 100 min.)

I 7. Circuito de protecgéo

Um circuito electronico funciona automaticamente para proteger o micromotor e a unidade de controlo no caso
de o micromotor estar sobrecarregado. O fornecimento de poténcia ao micromotor parard automaticamente
mostrando um cddigo de erro na unidade de controlo.

Quando o bindrio ultrapassar os valores definidos, "SAFE" aparecerd no ecrd LCD e o dispositivo parara.
*Colocacéo a zero do circuito de proteccéo:

Para por a zero o circuito de proteccao, solte e pressione o pedal de controlo de velocidade.

| 8. Codigos de erro e localizagdo de avarias

No caso de ocorrer um problema de funcionamento, o ecrd LCD mostrard um codigo de erro que permite o
diagnostico imediato do problema. Quando ocorre um erro imite um sinal sonoro e um cddigo de erro aparecera no
ecra LCD. O cadigo de erro pisca até que o erro seja resolvido. 0 USB REC LCD acendera durante 10 segundos.
Solte e, depois, pressione o Pedal de controlo para efetuar novamente uma verificagdo de erros. Se néo for
detetado qualquer problema, o erro é cancelado e as operacdes podem continuar.

Cddigo de
erro

Modo de erro Causa do erro Resolugéo

Falha de memdria. Requer reparagéo.

((Surgic Pro +))
- Memoria incorrecta. Confirme os equipamentos ligados.

. (Sem USB)

EO Erro do sistema. - Foi ligado um USB

diferente do tipo

definido.

(rato, impressora, etc.)
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Corrente excessiva

Utilizagéo prolongada sob carga

E1 forte.
detectada. o , . o
Curto-circuito no micromotor. 0 contato elétrico pode ser insuficiente.
N . Reconecte o cabo de forma segura.
Tensdo excessiva . o
E2 Falha do cabo. Quando néo conseguir eliminar o erro, entre
detectada. o
em contato com a assisténcia técnica
Avaria no sensor do micromotor. autorizada.
(Hall IC)
E3 Erro do sensor do Avaria no cabo do micromotor.
motor.
. Requer reparacao. Certifique-se que usa uma
Entrada de agua no motor. , a parag q“ a
ficha de autoclave ao esterilizar com autoclave.
Sob ment Deixe arrefecer antes da utilizagdo. Como o
Unidade de controlo | ©° lreaql:jemmen 0 po][ Ufo calor irradia, a periferia da unidade de
E4 interior. Ero 0.“ gado ertn rijargalé)r de' q controlo central deve ser ventilada
Erro de un?olnamen 0 i auni i e ae correctamente sempre que possivel.
sobreaquecimento. COP rooa uTa lemp(;era ura Quando ndo conseguir eliminar um erro,
extremamente elevada. solicite uma reparagéo.
Quando a rotagdo e a paragem se repetirem
~ oo com intervalos curtos, € possivel que tenha
Tensdo anormal gerada no circuito | X o o
! sido activado um circuito que limita a
de accionamento/ paragem. - L
E5 Erro de curvatura. . A aceleragdo no inicio. Espere uns segundos e
Avaria no circuito de o
. volte a utilizar.
accionamento/paragem. ~ o
Quando ndo conseguir eliminar um erro,
solicite uma reparacéo.
0 mandril pode estar aberto ou ndo estar
) Avaria no acessdrio da pega bem fechado. Feche o mandril de forma
Erro de avaria de
E6 < manual. segura.
rotagéo do motor. . . « .
Avaria do micromotor. Quando ndo conseguir eliminar um erro,
solicite uma reparagéo.
Tensdo excessiva da Verifique o tubo de irrigagéo. Se aparecer um
E7 bomba 0 tubo de irrigaco foi instalado T gagao. p
. . caodigo de erro mesmo quando o tubo de
incorrectamente e sobrecarrega o irrigacéo estiver normal, solicite uma
E8 Corrente excessiva | rolo da bomba. A bomba avaria. gagao ‘
da bomba. reparagao.
Verifique 0 estado de ligagéo da ficha.
. Avaria de ligacéo da ficha.
E9 Anormalidade do Avaria no ir?tegior do pedal de Se aparecer um causa do erro mesmo
pedal de controlo. controlo P quando a ficha estiver ligada de forma
' normal, solicite uma reparagéo.
Tensdo excessiva da
E10 lampada. Avaria de circuito da luz. Requer reparagao.
(Motor 0ptico)
; Verifique se a solugdo salina . .
Corrente excessiva d | SO Retire completamente a solugéo salina.
E11 da lampada penetrou na ldmpada do motor.
(Motor optico) Avaria de circuito da luz. Requer reparacao.
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Erros relacionados com a fungdo USB (Apresentados no indicador "Tempo de memdria")

Codigo de erro

Causa do erro

Resolucéo

UEO

Um USB diferente do tipo estipulado esta ligado.
("EQ" sera mostrado no ecra VELOCIDADE)

Ligue o tipo de memdria USB adequado.

« Utilizacdo de uma porta USB onde a cdpia é proibida.
» Nome de ficheiro ja existente.
* Qutro erro relacionado com a memoria USB.

UE1 Erro de circuito do modulo de memoéria USB. Contacte o distribuidor do dispositivo.
Os dados ndo podem ser guardados na memdria USB por
uma das seguintes razoes:

UED * Falta de memdria disponivel em USB. * Substitua a memoria USB.

» Remova o bloqueio que impede a copia.

* Mude o nome do ficheiro.

* Leia as instrugGes para a utilizagao da
memaria USB.

Erro

Causa do erro

Resolugéo

0 ecra esta em branco.

Aficha da fonte de alimentagdo néo
estd bem inserida.

Verifique se a ficha se encontra no
interior.

Fusivel queimado.

Substitua o fusivel.

Funcionamento incorrecto do
interruptor de activagao.

Requer reparagéo.

A velocidade méxima de rotagao e
"---" 580 exibidos alternadamente no
visor de velocidade.

A alimentacdo estd ligada quando o

controlador de pedal esta pressionado.

Retire 0 pé do controlador de pedal.

Funcionamento incorrecto no
controlador de pedal.

Se 0 problema se resolver retirando

0 controlador de pedal, o controlador
de pedal ndo funciona correctamente.
Requer reparacdo.

Funcionamento incorrecto da unidade.

Se 0 problema ndo se resolver
retirando o controlador de pedal, a
unidade no funciona correctamente.
Requer reparagéo.

Nao rodard inclusive se o pedal estd
pressionado.

Aligacéo do cabo esta solta.

Comprove a ligagao.

Funcionamento incorrecto da unidade
ou controlador de pedal.

Se 0 problema no se resolver com a
verificacao da ligacdo, sera
necessdria uma reparacao do sistema.

I 9. Substituicdo do fusivel

Se a unidade de controlo ndo funcionar, verifique os fusiveis (porta
da caixa de fusivel situada na parte traseira da unidade de controlo).
Para aceder ao fusivel, utilize uma ferramenta pontiaguda no fecho dos

fusiveis e a porta abrir-se-a. (Fig. 15)

indices de fusiveis
120V | T3,15AL 250V
230V | T1,6AL 250V
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I 10. Manutencdo

10-1 Manutencao da unidade de controlo e do pedal de controlo

No caso de a unidade de controlo ou o pedal de controlo tiverem manchas de sangue ou de solugdo salina, retire
0 cabo eléctrico CA, limpe a unidade de controlo ou o pedal de controlo com um pano hdmido e a seguir com
um pano humedecido com alcool.

10-2 Manutencéo da peca manual e motor

Retire os detritos do produto. NAO utilize uma escova de arame.
Limpe com um cotonete ou pano humedecido em &lcool. )

Ficha de Protecgao

ERLmII;
| R |Esta peca manual pode ser limpa ou desinfectada com um

desinfectante térmico Ficha de Protecgéo junta torica

Ligue a ficha de protecgao ao micromotor. Fig.16

Para mais pormenores, consulte 0 manual de utilizador do
desinfectante térmico.

& e Utilize sempre a ficha de proteccdo durante a desinfeccao térmica.
CUIDADO ° Nao utilize a ficha de proteccdo sem a junta térica montada. Poderia provocar um funcionamento
incorrecto. Se a junta torica tiver sido danificada, substitua-a imediatamente.
e Para mais informag0es sobre a peca manual, consulte 0 manual do utilizador para a pe¢a manual.

IMPORTANTE © O anel da Ficha de Proteccao consumivel. Se estiver danificado, trogue-o por um novo.
Opcional: Ficha de Proteccao: N.° de encomenda 10001595
Ficha de Proteccao da junta tdrica: N.° de encomenda D0312457102

I 11. Esterilizagdo

Todas as pegas manuais podem ser esterilizadas em autoclave até uma temperatura maxima de 135 °C.

* F recomendada a esterilizagdo com autoclave.

e F necessaria uma esterilizagdo com autoclave na primeira utilizagio e depois de cada paciente, conforme
indicado seguidamente.

& Somente os artigos especificados abaixo podem ser esterilizados.
CUIDADQ  ° Peca manual de implante e Micromotor com cabo de motor e Suporte para a peca manual
e Bocal de irrigacdo interna e Suporte do tubo e Suporte do bocal
e Ficha de proteccao e Broca de calibragao

*Esterilizagao com autoclave

1) Retire 0 sangue e 0s desperdicios da peca manual.
2) Limpe o interior da peca manual utilizando um lubrificante em spray.
3) Coloque no estojo de autoclave (ndo incluido no pacote) e feche.
4) Pode ser esterilizado em autoclave a um méaximo de 135 °C.
ex.) Autoclave durante 20 min a 121 °C, ou 3 min a 134 °C.
5) Mantenha a peca manual no estojo de autoclave para a manter limpa até a sua utilizacao.
* As normas EN13060 ou EN ISO17665-1 recomendam a esterilizacdo na autoclave durante 3 minutos (tempo
minimo) a 134 °C ou 15 minutos (tempo minimo) a 121 °C.
A NSK recomenda esterilizadores de Classe B.
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& e Limpe e lubrifique a pegca manual antes da esterilizagdo com autoclave. A esterilizagdo com autoclave
CUIDADO  de uma peca manual suja com sangue ou com residuos poderia danifica-la.
e N3o lubrifique 0 micromotor.
e N3o desligue o cabo de motor do micromotor.
e O tubo de irrigagao € de utilizago unica e ndo pode ser esterilizado com autoclave.
¢ N&o recomendamos a esterilizagdo de plasma ou EOG.

I 12. Contra-angulos e Acessérios opcionais

A seguir sdo enumerados 0s contra-angulos que devem ser utilizados com o micromotor Surgic Pro para garantir uma
elevada precisdo do bindrio.

Referéncia Descricao Observacoes
1003 X-SG20L Peca manual com OPTICA.
C1010 SG20 Peca manual sem OPTICA.
1068 X-DSG20L Peca manual com OPTICA com cabeca desmontavel.
C1067 X-DSG20 Peca manual sem QPTICA com cabega desmontavel.
Peca manual com OPTICA com cabega e broca dentéria
C1076 X-DSG20Lh hexagonal desmontaveis.
: Peca manual sem OPTICA com cabeca e broca dentéria
C1075 X-DSG20n hexagonal desmontaveis.
Referéncia Descricao Observagoes
Utilizado para a ligagéo de irrigagdo interna e externa de
(823752 Conector Y refrigerante.
Tubo de irrigag@o
Y1003452 (Embalagem de 5) Para usar na troca de tubo.
20000550 Suporte do bocal (X-5G201) Fornecido como acessorio normalizado
20000357 Suporte do bocal (SG20) '
10000324 Bocal de irrigacdo interna Fornecido como acessorio normalizado.
Y900083 Suporte do tubo Fornecido como acessdrio normalizado para bocal de irrigacéo.
71822008 PANA SPRAY Para pecas manuais de alta e baixa velocidade.
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§ 13. Caracteristicas técnicas

(Unidade de controlo) (Micromotor)

Modelo Surgic Pro+ (Com USB) Modelo SGL70M SG70M

Surgic Pro (Sem USB) Tipo E1023 E1025
Tipo NE250 (Com USB) Intervalo de velocidade | 200 — 40.000 min”'
NE294 (Sem USB) Tensdo de entrada CC24V

Tensaq de. fornecimento CA 120V 0 CA 230 V Dlmengoes (023,5xC103,3 mm (Sem cabo)

de poténcia Comprimento de cabo | 2 m

Frequéncia 50/60 Hz Optica LED branco [ -

Consumo de poténcia | 40 VA Torque 0-5Nem (Approx. )

Saida maxima de bomba | 75 ml/min Acoplamento Tipo 4 curto [ Tipo 1 curto

Dimensoes L 265xP220xA100 Conforme a 1SO 3964

(Pedal de controlo)
Modelo FC-78
Comprimento de cabo | 2 m
(Lista de modelos certificados )
Modelo Unidade de controlo Micromotor Contra-angulo
Surgic Pro+ OPT-D 120V Surgic Pro+ (Com USB) CA120V SGL70M X-DSG20L
Surgic Pro OPT 120V Surgic Pro (Sem USB) (Com dtica (Iuz)) [x-sG20L
Surgic Pro NON-OPT 120V SG70M SG20
(Sem dtica (luz))
Surgic Pro+ OPT-D 230V Surgic Pro+ (Com USB) CA230V SGL70M X-DSG20L
Surgic Pro OPT 230V Surgic Pro (Sem USB) (Com dtica (luz)) |X-SG20L
Surgic Pro NON-OPT 230V SG70M SG20
(Sem dtica (luz))

I 14. Eliminagéo do produto

Consulte o seu distribuidor sobre a forma de se desfazer do produto.

| 15. Simbolos

[—\. Marca do Organismo de Certificacio de Produto — TUV Este produto foi concebido para ndo ser uma fonte de
waens Rheinland. igni¢do no ar e gas anestésico inflamavel.
c E n Foiaplicada a directiva da UE 93/42/CEE na concepgéo e ‘ Protegido contra os efeitos da imersao continua em po e

producéo deste dispositivo médico. IPxg  agua.

Elimine este dispositivo e 0s seus acessorios utilizando os métodos aprovados para dispositivos electronicos de acordo com a directiva

2012/19/EU.
& EE] Consultar o Manual de Utilizador.

X Este instrumento pode ser limpo com um desinfetador
térmico.

Peca aplicada de tipo BF.
Autoclavavel na temperatura especificada.

Marcas sobre a parte exterior das pecas do equipamento que inclui transmissores RF ou que aplica a energia electromagnética RF para
diagndstico ou tratamento.

INMETRO, Instituto Nacional de Metrologia, Qualidado e

Tecla MEMORY. (Veja 3-1 Teclas na Unidade de Controle ) Tecnologfa
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I 16. Informagio de Compatibilidade electromagnética (Informagéo EMC)

Indicacéo e declaracéo do fabricante — Emissdes Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagdo no ambiente electromagnético definido seguidamente. O cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir a
sua utilizagdo neste tipo de ambiente. Indicagéo e declaragdo do fabricante de emisses electromagnéticas.

Ensaio de emissdes Cumprimento | Ambiente Electromagnético — Indicagdo

- 0 Surgic Pro Series utiliza a energia RF unicamente para o seu funcionamento interno. Portanto, as suas
Emissdes de RF CISPRT1/ENS5011 Grupo 1 emissdes RF sdo muito baixas e ndo causam qualquer interferéncia no equipamento circundante.

- 0 Surgic Pro Series é apropriado para utilizagdo em todos as instalagdes, incluindo as instalagdes
Emissoes RF CISPR11/ENS5011 Classe B domésticas e aquelas directamente ligadas a rede publica de fornecimento de poténcia de baixa

voltagem proporcionada em edificios com fins domésticos.
Emissdes harmonicas IEC/ENG1000-3-2 | C1aSSeA
(exceto 120V)

Flutuagoes de voltagem/ emisses Cumprimento
oscilantes [EC/EN61000-3-3 (exceto 120V)

Indicagéo e declaragao do fabricante — Emissdes Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagdo no ambiente electromagnético definido seguidamente. O cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir
a sua utilizagdo neste tipo de ambiente.

Ensaio de imunidade

Ensaio de nivel IEC/EN60601

Nivel de cumprimento

Ambiente Electromagnético - Indicagao

Descarga electrostdtica

(ESD)
IEC/EN61000-4-2

Contacto kV +8
ArkV +(2,4,8)15

Contacto kV +8
ArkV +(2,4,8)15

0 chao néo deve ser de madeira, betdo nem tijoleira
ceramica. Se os pisos forem revestidos com material
sintético, a humidade relativa deve ser, pelo menos, 30%.

Rajada de impulsos/
transiente rapido eléctrico
IEC/EN61000-4-4

+ 2 kV para as finhas de fonecimento de poténcia
+ 1KV para as finhas de entrada / saida

+ 2 kV para as finhas de fonecimento de poténcia
+ 1KV para as finhas de entrada / saida

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional.

Sobretensdo
IEC/EN61000-4-5

Modo diferencial + 1 kV
Modo comum + 2 kV

Modo diferencial + 1 kV
Modo comum + 2 kV

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional.

Descida de tenséo,
interrupcoes breves e
variacoes de voltagem nas
linhas de entrada do
fornecimento eléctrico.
IEC/EN61000-4-11

0% Ut/ 0,5 ciclo
(0°,45°,90°, 135° 180°, 225°,
270°, 315°)

0% Ut/ 1 ciclo

0% Ut/ 0,5 ciclo
(0°,45°,90°, 135° 180°, 225°,
270°, 315°)

0% Ut/ 1 ciclo

A qualidade da poténcia eléctrica deve ser a de um
ambiente comercial ou hospitalar convencional. Se o
utilizador do Surgic Pro Series necessitar de um
funcionamento continuo durante as interrupcées de
poténcia eléctrica, recomenda-se que o Surgic Pro Series
conte com uma bateria de corrente eléctrica continua.

(50/60 Hz) campo magnético
IEC/EN61000-4-8

70% Ut/ 25 (50Hz) ciclos 70% Ut/ 25 (50Hz) ciclos
30 (60Hz) ciclos 30 (60Hz) ciclos
0% Ut/ 250 (50Hz ) 0% Ut/ 250 (50Hz )
300 (60Hz ) ciclos 300 (60Hz ) ciclos
Frequéncia de poténcia 30 A/m 30 A/m Afrequéncia de poténcia dos campos magnéticos deve

estar aos niveis caracteristicos de uma localizagéo
convencional num ambiente comercial ou hospitalar.

NOTA: “Ut” é a voltagem da rede CA antes da aplicagdo do nivel de ensaio.
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Indicacéo e declaragao do fabricante — Emissdes Electromagnéticas

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagdo no ambiente electromagnético definido seguidamente.
0 cliente ou o utilizador do Surgic Pro Series devem garantir a sua utilizagao neste tipo de ambiente.

Ensaio de imunidade

RF IEC/EN61000-4-6
conduzido

RF IEC/EN61000-4-3
irradiado

Ensaio de nivel IEC/EN60601 | Nivel de cumprimento Ambiente Electromagnético — Indicagéo

3V rms 150 kHz a 80 MHz 3Vrms 0 equipamento de comunicag@es portatil e movel RF deve ser utilizado

6V rms nas bandas ISM 6Vrms a uma distancia de qualquer pega do Surgic Pro Series, incluindo
cabos, superior a distancia de separagao calculada pela equagéo
aplicavel para a frequéncia do transmissor.

3V/m 80 MHza 2,7 GHz 3V/m Distancia de separacao recomendada

9 V/m nas bandas 9V/m d=12VP_

710 MHz, 745 MHz, 780 MHz, d=12VP 80MHza800MHz

5.24 GHz, 5.5 GHz, 5.785 GHz d=23VP 800MHza2,5GHz

27 V/m na banda 27 \V/m Em que P € o indice maximo de poténcia do transmissor em watts

385 MHz (W), segundo o fabricante do transmissor, e (d) ¢ a distancia de
separacdo recomendada em metros (m).

28 V/m nas bandas 28 V/m

450 MHz, 810 MHz, 870 MHz, As forgas de campo de transmissores fixos RF, conforme determinado

830 MHz, 1.725 GHz, pela investigagdo de um espago electromagnético, devem ser

1.845 GHz, 1.97 GHz inferiores ao nivel de cumprimento em cada intervalo de frequéncia (b).

2.8 V/m na banda 2.8V/m Pode ocorrer uma interferéncia proximo do equipamento marcado

2.45 GHz com o seguinte simbolo:

)

NOTA1 A 80 MHze 800 MHz, sera aplicavel o intervalo de frequéncia mais elevado.

NOTA 2  Estas directrizes ndo serdo aplicéveis em todas as situagdes. A propagacdo electromagnética ¢ afectada pela absorgao e pela reflexdo das estruturas, dos objectos e das pessoas.

a Em teoria, as forgas de campo de transmissores fixos, como estages de telefones de radio (telemével/ sem fios) e radios mdveis terrestres, radioamadores, programas
de radio AM e FM e programas de televisdo ndo podem ser previstos com preciséo. Para avaliar o ambiente electromagnético de transmissores fixos RF, deve ser
considerada uma investigacéo electromagnética do local. Se a forca de campo medida no local onde for utilizado o Surgic Pro Series ultrapassar o nivel de
cumprimento aplicavel RF anterior, devera ser observado se o Surgic Pro Series funciona normalmente. No caso de ser observado um desempenho anormal, serd
necessario aplicar medidas adicionais, como a reorientagdo ou o reposicionamento do Surgic Pro Series.

b Acima do intervalo de frequéncia de 150 kHz a 80MHz, a forga do campo deve ser inferior a 3 V/m.

Cabos e acessorios Comprimento méximo | Pléstico blindado | Cumprimento

Micromotor com cabo de motor | 2,0 m ndo blindado | Emisses RF, CISPR11, Classe B/ Grupo 1
Pedal de controlo com cabo 20m ndo blindado | Emissdes harmonicas: IEC61000-3-2 / EN61000-3-2
Cabo eléctrico CA 2,0m ndo blindado | Flutuagdes de tensdo/emissoes oscilantes: IEC61000-3-3 / EN61000-3-3

Descarga electrostdtica (ESD):
Rajada de impulsos/transiente rdpido eléctrico:

Sobretensao:

|IEC61000-4-2 / EN61000-4-2
|IEC61000-4-4 / EN61000-4-4
IEC61000-4-5/ EN61000-4-5

Descida de tensdo, interrupcdes breves e variagdes de tensao nas linhas de entrada do fornecimento eléctrico:

Frequéncia de poténcia (50/60 Hz) do campo magnético:

RF conduzido:
RF irradiado:

IEC61000-4-11 / EN61000-4-11
|IEC61000-4-8 / EN61000-4-8
IEC61000-4-6 / EN61000-4-6
|IEC61000-4-3 / EN61000-4-3

Distancias de separagao recomendadas entre o equipamento de comunicacéo portatil e mével RF e o Surgic Pro Series.

0 Surgic Pro Series foi concebido para utilizagio num ambiente electromagnético onde as alteragdes radiadasRF sejam controladas. O cliente ou o utilizador do
Surgic Pro Series podem ajudar a prevenir as interferéncias electromagnéticas mantendo uma distancia minima entre o equipamento de comunicagéo portatil e
mavel RF (transmissores) e o Surgic Pro Series.

Distancia de separagéo segundo a frequéncia do transmissor
indice de poténcia de m
saida max'mav‘?f’ transissor 150kHz to 80MHz 80MHz to 800MHz 800MHz to 2,5GHz
d=12VP d=12VP d=23VP
0,01 0,12 0,12 0,23
0.1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

Para transmissores com um indice de poténcia maximo ndo incluido anteriormente, a distancia de separagéo recomendada “d” em metros (m) pode ser estimada usando
a equacdo aplicavel a frequéncia do transmissor, em que P € o indice de poténcia de saida méaximo do transmissor em watts (W), segundo o fabricante do transmissor.

NOTA1 A 80 MHz e 800 MHz, serd aplicada a distancia de separagdo para o intervalo de frequéncia méximo.

NOTA 2 Estas directrizes ndo seréo aplicdveis em todas as situagdes. A propagacéo electromagnética é afectada pela absorgéo e pela reflexdo das estruturas, dos objectos e das pessoas.
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C €§ A Diretiva EU 93/42EEC foi aplicada na concegao e produgao deste instrumento médico.
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